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OSTRZEZENIA | ISTOTNE UWAGI

Dla zachowania petnego bezpieczenstwa urzadzenia muszg by¢é montowane,
obstugiwane i konserwowane wytgcznie przez wykwalifikowany personel oraz zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami.

Przed podjeciem jakichkolwiek prac montazowych, serwisowych oraz uzytkowania
urzadzen nalezy dokfadnie przeczytaé¢ w catosci ponizszg instrukcje.

Urzadzenie zasilane jest napieciem bezpiecznym z zewnetrznego zasilacza. Nalezy
zwroci¢ uwage na odpowiednie podigczenie zasilacza i jego bezpieczne uzytkowanie,
zgodnie z zatgczong instrukcjg obstugi zasilacza.

Wyijscia przekaznikowe przystosowane sg do przetgczania napieé¢ niebezpiecznych dla
zycia i zdrowia. Nalezy zachowa¢ szczegolng ostroznos¢ podczas montazu oraz
uzytkowania urzgdzenia wspotpracujgcego z takimi napieciami.

Zabrania sie samodzielnego dokonywania jakichkolwiek napraw, wymiany czeS$ci
i podzespotdéw oraz zmian w urzgdzeniach.

Urzadzenia nalezy uzywaC wytgcznie zgodnie z przeznaczeniem, obowigzujgcymi
przepisami oraz zgodnie z opisami zawartymi w ponizszej instrukcji, w przeciwnym razie
mogq dziata¢ nieprawidtowo i nie gwarantowac bezpieczenstwa.

Nie nalezy uzywac uszkodzonych lub czesciowo niesprawnych urzadzen. W przypadku
stwierdzenia uszkodzenia, lub nieprawidtowosci w pracy urzadzen nalezy bezwzglednie
zaprzestaC ich uzywania i skontaktowa¢ sie z producentem urzgdzenia lub jego
autoryzowanym serwisem.

Niezbedne jest zapewnienie mozliwosci odigczenia urzadzenia od zasilania po jego
zainstalowaniu. Urzadzenie odigczajagce musi by¢é zainstalowane zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi instalacji elektrycznych.

Bezwzglednie nalezy przestrzega¢ zaleceh eksploatacyjnych zapieszczonych
W niniejszej instrukciji.

Zadnego z elementdw urzadzen nie nalezy naraza¢ na udary elektryczne, mechaniczne,
dziatanie cieczy, duzej iloSci pytow i innych zanieczyszczen.



Utylizacja zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Symbol ten umieszczony na produkcie, jego instrukcji obstugi lub jego
opakowaniu stanowi, ze produkt ten nie moze byc traktowany jako odpad gospodarstwa
domowego (odpad komunalny). Powinien by¢ przekazany do odpowiedniego punktu zbidrki
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Poprzez zapewnienie odpowiedniego
sktadowania, pomozesz zapobiec negatywnym skutkom grozgcym srodowisku i ludzkiemu
zdrowiu w przypadku niewtasciwego sktadowania. Recykling pomaga zachowaé naturalne
zasoby. W celu uzyskania doktadniejszych informacji na temat recyklingu, prosze
skontaktowac sie z Panstwa lokalnym urzedem miasta lub gminy, z lokalng firmg zajmujacg
sie wywozem odpaddw, lub producentem urzgdzenia.

Opakowanie wielokrotnego uzytku.

Opakowanie przeznaczone do recyklingu.

Powyzsze dwa symbole dotyczg opakowania urzadzenia.

Urzadzenie na czas transportu zostalo zabezpieczone przed uszkodzeniem przez
opakowanie. Po rozpakowaniu urzadzenia prosimy Panstwa o usuniecie elementow
opakowania w sposob nie zagrazajacy srodowisku.

Data produkcji urzadzenia

Data produkcji poszczegdlnych urzadzen zakodowana jest w numerze fabrycznym. Numer
fabryczny sktada sie z o$miu cyfr, z ktérych dwie pierwsze od lewej okreslajg rok produkcji,
a dwie kolejne miesigc produkcji urzadzenia.

Nr fabr. RRMMxXxx
RR — rok produkcji
MM — miesigc produkcji



PRZEZNACZENIE | OGOLNA CHARAKTERYSTYKA

Modut wizualizacyjny MW-32 posiada zespdt diod LED stuzacych do sygnalizowania stanéw
gtowic pomiarowo-detekcyjnych podtaczanych poprzez konwertery KT-16. Pojedynczy modut
moze obstuzy¢é dwa konwertery po 16 glowic kazdy. Dodatkowo moduty wizualizacyjne
wyposazone sg w dwa konfigurowalne wyjscia przekaznikowe, wspétpracujgce ze stanami
wyswietlanych gtowic. Poza sygnalizacjg optyczng w urzgdzeniu zainstalowany zostat takze
sygnalizator akustyczny, ktéry w zaleznosci od potrzeby mozna aktywowacé lub nie.

System taki moze by¢ stosowany z powodzeniem zaréwno w garazach podziemnych, jak
i w duzych pomieszczeniach, gdzie budowa modulowa pozwala na elastyczne
dostosowywanie elementéw systemu detekcji gazéw oraz sterowania urzgadzeniami
wykonawczymi do indywidualnych wymagan, oraz jego pozniejszg rozbudowe.

Modut wizualizacyjny MW-32 moze pracowaé w dwoch trybach pracy: ,,master” lub ,,slave”.
W trybie ,,master” modut jest urzadzeniem nadrzednym, przeznaczonym do sterowania
wszystkimi urzgdzeniami wspotpracujgcymi w ramach wspolnej sieci.

Modut w trybie ,master’ posiada mozliwosé wspodtpracy z maksymalnie 16 konwerterami
KT-16, co w przypadku petnej obsady gtowic w konwerterach daje sie¢ do 256 punktow
pomiarowych. Urzadzenie na podstawie informacji ze wszystkich gtowic w sieci oraz na
podstawie zaprogramowanej konfiguracji, moze sterowa¢ dodatkowymi 7 modutami
wizualizacyjnymi w trybie ,slave” (do zwizualizowania wszystkich 256 gtowic) oraz 64
zewnetrznymi wyjsciami przekaznikowymi (po 8 wyjs¢ w maksymalnie 8 modufach
przekaznikowych SMP-8 ,slave”).

W trybie ,sslave” modut wizualizacyjny jest natomiast elementem pasywnym, ktory na
podstawie informacji z modutu ,master” wizualizuje stany gtowic pomiarowo-detekcyjnych
z dwoch okreslonych konwerterow KT-16.

Komunikacja pomiedzy modutem MW-32 a pozostatymi urzadzeniami w sieci odbywa sie
przez izolowane galwanicznie fgcze RS-485 (half duplex) z zaimplementowanym protokotem
Modbus RTU (master/slave).

Uktad urzadzenia przystosowany jest do zasilania z zewnetrznego zasilacza o napieciu
wyjsciowym 11-25VDC/0,3A. Jako zasilacz awaryjny mozna stosowac zasilacz ZA-DIN.
Catosc¢ uktadu zabudowana zostata w typowej obudowie na szyne DIN.
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Rys.1. Widok i podstawowe wymiary modutu wizualizacyjnego MW-32
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Rys.2. Opis elementéw modutu MW-32

Konfiguracja sygnalizatora akustycznego

Za pomocg zworki konfiguracyjnej sygnalizatora akustycznego mozliwe jest wylgczanie lub
wilaczanie dziatania wbudowanego sygnalizatora. Jesli sygnalizator jest wlaczony
(ustawienie fabryczne), to w przypadku wystgpienia jakiejkolwiek sytuacji alarmowej lub
awaryjnej bedzie styszany jego dzwiek.

Sygnalizator sygnalizuje zawsze zdarzenia o najwyzszym priorytecie w danej chwili.
Najwyzszy priorytet posiadajg alarmy przekroczenia 2 progu (sygnat ciagty sygnalizatora).
Nizszy priorytet to stany awaryjne gtowic lub modutu (szybki sygnat przerywany), natomiast
najnizszy priorytet sygnalizacji posiadajg alarmy przekroczenia 1 progu (wolny sygnat
przerywany). Szczegotowy opis konfiguraciji w dalszej czesci instrukcji.

Sygnalizacja zasilania

Gdy modut zasilany jest prawidtowym napieciem z zasilacza (wejscie +VZ) zielona dioda
sygnalizacji zasilania (ZAS) swieci w sposob ciagty. Jesli napiecie zasilania jest za niskie,
dioda miga szybko (T=0,2sek.). Jesli napiecie zasilania jest za wysokie, doda miga wolno
(T=1sek.).



Sygnalizacja awarii

W zaleznosci od rodzaju sytuacji awaryjnej czerwona dioda sygnalizacji awarii (AWR)
w odpowiedni sposob to sygnalizuje. Opis interpretacji standw awaryjnych wraz ze
sposobami postepowania znajduje sie na koncu instrukcji w rozdziale: ,Typowe awarie
i sposoby postepowania”.

Sygnalizacja komunikacji

Zotte diody sygnalizacyjne TX i RX stuzace do kontroli dziatania komunikacji pomiedzy
modutem wizualizacyjnym a urzgdzeniami wspotpracujgcymi. Odpowiednie diody migajg
podczas nadawania (TX) i odbierania (RX) sygnatéw.

Konfiguracja Master/Slave

Zworka konfiguracyjna Master/Slave stuzy do ustawienia modutu w odpowiedni tryb pracy.
Ustawienie zworki nalezy wykonaC przed zatgczeniem zasilania, gdyz jej stan jest
odczytywany jednorazowo podczas uruchamiania urzadzenia.

Nalezy pamieta¢, ze tylko jedno urzadzenie w danej sieci moze pracowac¢ jako Master,
reszta musi by¢ skonfigurowana jako Slave. Szczegoéty w dalszej czesci instrukcji.

Zwora konfiguracyjna

Zwora konfiguracyjna stuzy do wprowadzania urzadzenia w tryb konfiguracyjny,
umozliwiajgcy konfiguracje ustawien modutu wizualizacyjnego. Szczegdtowy opis
konfiguracji znajduje sie w dalszej czesci instrukcji.

Zaciski zasilania

Zaciski przytaczeniowe napiecia zasilajgcego +VZ. Napiecie zasilania musi zawiera¢ sie
w przedziale 11-25VDC/0,3A.

Zaciski przekaznikéow

Zaciski wyjsciowe przekaznikéw PK1 i PK2. Dla kazdego przekaznika dostepne sg trzy
zaciski przetgczne: NC — normalnie zwarty, C — wspdlny, NO — normalnie otwarty. Stan
normalny dotyczy sytuacji nieaktywnego wyjscia przy wkaczonym zasilaniu sterownika.
Szczegotowy opis w dalszej czesci instrukcji.

Sygnalizacja stanéw gltowic

Diody sygnalizacyjne stanéw gtowic pomiarowo-detekcyjnych podtgczonych do
obstugiwanych przez modut konwerterow. Kazdy z modutow MW-32 moze obstugiwaé do
dwéch konwerterow KT-16, do ktérych mozna podigczy¢ do 16 gtowic. Stany zasilania
poszczegolnych gtowic sygnalizowane sg przez zielone diody PR, stany alarmowe przez
czerwone diody AL, natomiast stany awaryjne przez diody zétte AW.

Szczegdbtowy opis interpretacji standw diod znajduje sie w tabeli 1.



Tabela 1. Opis interpretacji diod sygnalizacyjnych stanéw gtowic

Lp. Dioda Stan Interpretacja
1 PR Brak swiecenia Gtowica niepodtaczona. Brak gtowicy
2 (zielona) Swiecenie ciagte Tryb aktywnej pracy gtowicy
3 Jednostajne miganie Tryb zerowania lub kalibracji 1 progu
(T=2sek.) gtowic progowych (tryb serwisowy)
4 Jednostajne miganie wraz Tryb kalibracji wzmocnienia lub 2 progu
z diodg ,alarm” (T=2sek.) gtowic progowych (tryb serwisowy)
5 Jednostajne miganie wraz Tryb konfiguracyjny gtowicy
z diodami ,alarm” i ,awaria” (tryb serwisowy)
(T=2sek.)
6 AL Brak swiecenia Brak przekroczenia progéw alarmowych
7 (czerwona) | Jednostajne miganie Przekroczenie 1 progu alarmowego
(T=1sek.)
8 Swiecenie ciagte Przekroczenie 2 progu alarmowego
9 Jednostajne miganie wraz (Patrz 4)
z diodg ,praca” (T=2sek.)
10 Jednostajne miganie wraz (Patrz 5)
z diodami ,praca” i ,awaria”
(T=2sek.)
11 | AW Brak swiecenia Brak stanéw awaryjnych
12 | (zofta) Swiecenie ciagte (przy braku | Awaria lub brak gtowicy
Swiecenia diody ,praca”)
13 Swiecenie ciagte Brak komunikacji z modutem czujnika.
Modut czujnika odtgczony
14 Jednostajne miganie Niewtasciwy modut czujnika (o innej
(T=1sek.) konfiguracji niz konfiguracja gtowicy)
15 Swiecenie z 1 mignieciem Minat okres kalibracji gtowicy.
w okresie 10sek. Wymagana kalibracja czujnika
16 Swiecenie z 2 mignieciami Bfad podczas zerowania lub kalibrac;ji.
w okresie 10sek. Zerowanie lub kalibracja przebiegta
niepoprawnie
17 Swiecenie z 3 mignieciami Przekroczenie zakresu pomiarowego
w okresie 10sek. czujnika katalitycznego. Zasilanie
czujnika wytaczone
18 Swiecenie z 4 mignieciami Przekroczenie zakresu pomiarowego
w okresie 10sek. czujnika (innego niz katalityczny)
19 Swiecenie z 5 mignieciami Modut czujnika zgtasza btad (awaria
w okresie 10sek. czujnika lub btad danych)
20 Swiecenie ciagte z 6 Modut bazowy zgtasza awarie (btad
mignieciami w okresie 10sek. | danych)
21 Jednostajne miganie wraz (Patrz 5)
z diodami ,praca” i ,alarm”
(T=2sek.)

Nie wszystkie stany wystepujg w poszczegolnych typach gfowic pomiarowo-detekcyjnych.
Szczegoétowe informacje o sygnalizowanych stanach oraz o sposobie postepowania
w przypadku ich wystapienia znajdujg sie w instrukcjach obstugi gfowic.



Zaciski komunikacyjne

Zaciski komunikacyjne portu RS-485 (Modbus RTU) stuzg do podigczania urzadzen
wspétpracujgcych z modutem w danej sieci. Ztgcze to stuzy takze do podtgczania komputera
PC, lub innego urzadzenia, podczas programowania konfiguracji.

KONFIGUROWANIE URZADZENIA

Przed rozpoczeciem uzytkowania modutu nalezy odpowiednio skonfigurowac tryb pracy
(Master/Slave), prace sygnalizatora akustycznego, parametry komunikacyjne oraz wyjscia
przekaznikowe.

Sygnalizator

akustyczny Tryb pracy Tryb
Wytaczony  \Wiaczony Slave Master konfiguracyjny
lub lub Nie Tak
ooa (o - ] B [

Rys.3. Widok elementéw konfiguracyjnych urzadzenia

Konfiguracja trybu pracy (Master/Slave)

Tryb pracy urzadzenia ustala sie za pomoca zworki konfiguracyjnej pokazanej na rys. 3.
W trybie ,Master” modut pracuje jako urzadzenie nadrzedne, zarzadzajace catoscig systemu
(steruje wszystkimi pozostatymi urzadzeniami w sieci).

Jeden i tylko jeden modut MW-32 w sieci ma pracowaé¢ w trybie ,Master”, reszta
urzadzen musi pracowaé¢ w trybie ,Slave”. Jesli w sieci bedzie wiecej urzadzen
skonfigurowanych jako ,,Master”, to urzadzenia nie beda pracowaty prawidtowo.

W trybie ,Slave” modut staje sie elementem podrzednym (dodatkowym modutem
wizualizacyjnym), wymaganym w przypadku, gdy w sieci pracuje wiecej niz dwa konwertery
KT-16. Modut podrzedny otrzymuje informacje do wizualizacji z modutu ,Master”.

Zworke konfiguracyjna trybu pracy nalezy ustawiaé zawsze przed wiaczeniem
zasilania modutu, gdyz kontrola jej ustawienia przez urzadzenie odbywa sie
jednorazowo podczas inicjalizacji pracy. Zmiana potozenia zworki podczas pracy
urzadzenia nie przyniesie zadnego efektu.



Konfiguracja pracy sygnalizatora akustycznego

Wewnetrzny sygnalizator akustyczny moze by¢é wytgczany lub wigczany poprzez
odpowiednie potozenie zworki konfiguracyjnej pokazanej na rys. 3.

Sygnalizator mozna wigczac¢ lub wytaczaé w trakcie pracy urzgdzenia, gdyz potozenie zworki
konfiguracyjnej jest kontrolowane na biezgco.

Dla zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa zaleca sie aby sygnalizator byt wigczony.

Tryb konfiguracyjny urzadzenia

Tryb konfiguracyjny modutu MW-32 jest specyficznym trybem pracy urzadzenia, w ktorym
mozliwe jest dokonywanie zmian w wewnetrznych ustawieniach konfiguracyjnych.

Specyfikg trybu konfiguracyjnego jest to, ze w czasie jego trwania zatrzymywana jest
komunikacja z urzgdzeniami wspotpracujgcymi (dotyczy modutdw pracujacych w trybie
.,Master’) oraz parametry transmisji, na czas trwania trybu konfiguracyjnego, ustawiane sg na
ustalone wartosci (Adres=200, Predkosé=19200bps, Parzystos¢=Parzyste (Even), Bity
stopu=1). Umozliwia to podigczenie do modutu urzadzenia konfigurujacego (np. komputera)
z ktérego dokonywana bedzie zmiana konfiguracji oraz wspdlng komunikacje nawet przy
nieznanych ustawieniach rejestréw parametrow komunikacyjnych. Parametry komunikacyjne
RS-485 uzywane podczas trybu konfiguracyjnego sg niezalezne od tych zapisanych
w rejestrach wewnetrznych modutu i obowigzujg tylko w czasie tego trybu.

Tryb konfiguracyjny nalezy inicjowa¢ podczas zatgczonego zasilania modutu poprzez wyjecie
zworki ze zlgczki konfiguracyjnej trybu pracy i wtozenie jej w ztacze trybu konfiguracyjnego
(rys. 3). Przez caty czas trwania trybu konfiguracyjnego nowe dane zapisywane sg w pamieci
operacyjnej (ulotnej), dlatego nie nalezy wytaczac zasilania modutu. Dopiero wyjecie zworki
ze zlacza trybu konfiguracyjnego, konczy ten tryb oraz powoduje przepisanie nowych danych
do pamieci statej. Wyjetg zworke nalezy ponownie osadzi¢ zgodnie z trybem pracy
Master/Slave (rys. 3).

Zakonhczenie trybu konfiguracyjnego restartuje takze komunikacje z urzadzeniami
wspotpracujgcymi (dotyczy modutu pracujacego w trybie ,Master”).

Nalezy takze pamietaé, ze podczas trwania trybu konfiguracyjnego zadne inne
urzadzenie w sieci nie moze pracowac w trybie ,,Master” i wymuszaé komunikacji.

Konfiguracja parametréw wewnetrznych

Modut MW-32 jest skonfigurowany fabrycznie zgodnie z ponizszym opisem:

e Adres sieciowy (RS-485) =201;

e Predkos$c¢ transmisji (RS-485) = 19200bps;

e Kontrola parzystosci (RS-485) = Parzyste (Even);

o llos¢ bitéw stopu (RS-485) =1;

o llos¢ przekaznikéw =2;

e Przekaznik PK1 = suma logiczna przekroczenia

1 progu wizualizowanych przez modut gtowic;
o Przekaznik PK2

2 progu wizualizowanych przez modut gtowic;
Nalezy pamietaC, ze adres sieciowy modutu jest Scisle zwigzany z adresami konwerterow
KT-16, ktérych dane bedg wyswietlane przez modut. Modut wizualizacyjny pracujacy w trybie
.Master” wyswietla dane z konwerteréw o adresach 1 i 2. Kolejne moduty w trybie ,Slave”
wyswietlajg wtedy dane z kolejnych par konwerterow: adres 201 — konwertery 3 i 4, adres
202 — konwertery 5 i 6, adres 203 — konwertery 7 i 8, adres 204 — konwertery 9 i 10, adres
205 — konwertery 11 i 12, adres 206 — konwertery 13 i 14, adres 207 — konwertery 15 i 16.
Konfiguracje parametrow komunikacyjnych RS-485 (adres, predkos¢ transmisji, kontrola
parzystosci, bity stop) oraz konfiguracje dziatania wyjs¢ przekaznikowych najtatwiej jest

suma logiczna przekroczenia
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dokonac z poziomu darmowego oprogramowania konfiguracyjnego dostepnego na stronie
internetowej. Oprogramowanie konfiguracyjne instalowane jest na komputerze klasy PC i po
potaczeniu komputera z modutem (patrz: ,Przyktad podtagczania komputera przez fgcze RS-
485”) umozliwia ustawienie wszystkich parametrow modulu MW-32. Szczegdtowy opis
oprogramowania konfiguracyjnego dostarczany jest wraz z nim.

Innym sposobem konfiguracji parametrow jest bezposredni dostep do rejestréw
konfiguracyjnych za pomocg protokotu Modbus RTU. Opis implementacji protokotu transmisji
wraz z adresami rejestrow znajduje sie w dalszej czesci instrukcji obstugi.

W obu przypadkach, aby mozliwe bylo dokonanie zmian w ustawieniach konfiguracyjnych
(rejestrach), konieczne jest wprowadzenie modutu w tryb konfiguracyjny, opisany wczesniej.

MONTAZ SYSTEMU

Aby system mégt poprawnie funkcjonowaé nalezy go odpowiednio zamontowac i poditgczyé.
Czynnosci te nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz ponizszym opisem.
Montaz elementéw systemu i instalacji kablowych nalezy powierzy¢é osobom
wykwalifikowanym, posiadajgcym odpowiednig wiedze i uprawnienia.

Podczas montazu nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na przestrzeganie przepiséw BHP,
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym, przepisami obowigzujagcymi w strefach
zagrozenia wybuchowego oraz wszystkich innych przepisow dotyczacych pomieszczenia
w ktorym dokonywany bedzie montaz.

Montaz elementow systemu w pomieszczeniach o szczegdlnie ucigzliwych warunkach (duze
zapylenie, silne zaktdcenia elektromagnetyczne, duza wilgotnos¢, szczegdlne narazenia na
udary elektryczne oraz mechaniczne, itp.) nalezy bezwzglednie konsultowa¢ z producentem.
Do taczenia poszczegdlnych elementow nalezy uzywaé odpowiednich przewodow,
o0 okredlonych parametrach, zgodnie 2z =zaleceniami i przepisami obowigzujacymi
w pomieszczeniach, gdzie beda one instalowane, oraz z zaleceniami producenta.

Tabela 2. Zalecane typy, przekroje oraz diugosci kabli potaczeniowych
. Przekrdj zyly | llos¢ | Maksymalna dtugosé
Potaczenie Zalecane typy [mm?] syt orzewodu [m]
o YLY, LiYY, I

Zasilanie YStY 15 2 Jak najkrétsze (1)
Wyjscia przekaznikowe YL:((’SI,E\'(YY’ Max. 1,5 Wedtug potrzeb

Magistrala cyfrowa Zgodnie z zaleceniami dla dwuprzewodowej magistrali RS-485

RS-485 (Modbus RTU) (Modbus RTU)

Przed dokonaniem montazu nalezy ustali¢ miejsce zamontowania wszystkich elementéw
systemu oraz ustali¢ potozenie tras kabli.

Przewody stosowane w systemie nalezy montowaé zgodnie z zasadami montazu
i prowadzenia instalacji elektrycznych okre$lonych w odpowiednich przepisach. Kable
prowadzone w strefach zagrozenia wybuchowego muszg by¢ montowane zgodnie
z przepisami dotyczacymi prowadzenia takich instalaciji.

Wszystkie czynnosci montazowe nalezy wykonywaé wylgcznie przy odigczonym zasilaniu.
Zewnetrzny zasilacz stuzacy do zasilania urzadzenia nalezy montowaé zgodnie z zatgczong
do niego instrukcja.

Poniewaz sterownik nie posiada wlasnego wytacznika zasilania, konieczne jest zapewnienie
takiego wytacznika od strony zasilacza.

Urzadzenie odtgczajgce musi byC zainstalowane zgodnie =z aktualnymi przepisami
dotyczacymi instalacji elektrycznych.
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Montaz modutu wizualizacyjnego

Modut musi by¢é montowany wewnagtrz budynkéw, w takim miejscu, aby nie byt narazony na
uszkodzenia mechaniczne, zalanie cieczami, duze zapylenie i dostep os6b niepowotanych.
Jednoczesnie musi znajdowaé sie w miejscu dostepnym dla o0soéb obstugi
i dozoru, oraz serwisu. Miejsce umieszczenia urzadzenia musi umozliwia¢ dobrg widocznos¢
jego elementdw sygnalizacyjnych, oraz tatwy i szybki dostep do niego.
Modut MW-32 przystosowany jest do montowania na standardowej szynie DIN 35mm
(TS35). Aby zapewni¢ odpowiednig ochrone przed czynnikami zewnetrznymi, urzadzenie
powinno by¢ montowane wewnatrz szaf rozdzielczych lub innych. Dodatkowo nalezy
zapewnic przewietrzanie wnetrza obudowy.
Dodatkowy, zewnetrzny wytacznik zasilania musi by¢ umieszczony w miejscu
umozliwiajgcym jego fatwe i szybkie uzycie.
W celu zamontowania urzgdzenia nalezy:
e jesli nie zostato to wykonane wczesniej, to nalezy zamocowac szyne TS35, poprzez
przykrecenie jej (np. do sciany);
e podnies¢ do gory zamek znajdujacy sie na tylnej czesci obudowy modutu;
e umiesci¢ urzadzenie na szynie poprzez zahaczenie go za dolng krawedz szyny,
a nastepnie dopchna¢ gérng czesé obudowy do szyny;
e opusci¢ zamek znajdujacy sie na tylnej czesci obudowy, blokujgac w ten sposob
obudowe na szynie;
e podigczy¢é przewody do zaciskdw zgodnie z opisem (patrz: ,Dokonywanie
pofaczen”).

Wszystkie zaciski przytaczeniowe modutu wizualizacyjnego dostepne sg bez koniecznosci
otwierania obudowy.

II' ZAS AWR TX RX
MW-32 O oo
1 2 3 4 5 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
AW
AL
PR
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 12 13 14 15 16
AW
AL
PR
[+VZIGND [NC1[ C1 [NO1] NC2[ C2 [NO2] DO [ DT [COM|

AN LI

Z1 Z2 273 Z4 75 76 Z7 78 Z9 7210 Z11
Rys.4. Widok zaciskéw przylaczeniowych modutu MW-32
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Tabela 3. Opis zaciskéow modutu MW-32

Nr zacisku Opis

Z1 Zasilanie modutu (+VZ)

Z2 Zasilanie modutu (GND)

Z3 Styk normalnie zwarty (NC) wyjscia przekaznikowego PK1

Z4 Styk wspdlny (C) wyjscia przekaznikowego PK1

Z5 Styk normalnie otwarty (NO) wyjscia przekaznikowego PK1
Z6 Styk normalnie zwarty (NC) wyjscia przekaznikowego PK2

Z7 Styk wspélny (C) wyjscia przekaznikowego PK2

Z8 Styk normalnie otwarty (NO) wyjscia przekaznikowego PK2
Z9 Zacisk DO portu RS-485 (Modbus RTU)

Z10 Zacisk D1 portu RS-485 (Modbus RTU)

Z11 Zacisk COM portu RS-485 (Modbus RTU)

Opisy stanow wyj$¢ przekaznikowych dotyczg sytuacji po wigczeniu zasilania, przy
nieaktywnych wyjsciach przekaznikowych.

Dokonywanie potaczen

Potaczen nalezy dokonywaé szczegdlnie uwaznie, zgodnie z instrukcjami montazu
dotyczacymi wspotpracujacych urzadzen oraz zgodnie z ponizszymi opisami, rysunkami
i tabelami.

Nalezy pamietacC, ze niewlasciwe potaczenie elementdéw systemu moze spowodowac ich
nieprawidtowe dziatanie lub uszkodzenie.

Podtaczanie zasilania do modutu

PR
GND

+|-

Zasilacz 11-25VDC/0,3A
lub zasilacz awaryjny ZA-DIN

Rys.5. Sposéb podiaczania zasilania do modutu MW-32

Modut wizualizacyjny wymaga zewnetrznego zrodta zasilania w postaci zasilacza pradu
statego o napieciu wyjsciowym w granicach 11-25VDC/0,5A. W przypadku koniecznosci
zapewnienia zasilania awaryjnego w postaci akumulatora, nalezy uzy¢ dodatkowo zasilacza
awaryjnego ZA-DIN (ALTER SA). Opis zasilacza ZA-DIN znajduje sie w oddzielnej instrukcji.
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Przyktad podtaczania urzadzen wspoétpracujacych przez tacze RS-485

OO (£X+]
ZrsuLne Do kolejnych KT-16,
Konwerter ° wrascE MW-32 (Slave) lub
gEE T | owacen
[CaCaCaEs)
O0O00 OO0
| I
_ quui. W & & B
veiiann  |legda0e 40U AARRRR
hinsten) STEETTCTT T LT
e ooo ooo oo
| I
. MQdUI_ uw& 7N i)
e L T TTTTHTTHTET
(Stave) S TEEETETTT LT
e ooo o000 1)
| I
s || we
(Slave) 'ui"
OO0 OO0 OO0 OO 00
| [
\AAl

Do kolejnych SMP-8 (Slave),
MW-32 (Slave) lub KT-16

Rys.6. Przyklad podtaczania urzadzen wspétpracujacych przez tacze RS-485
Odpowiednie zaciski portu RS-485 (DO, D1, COM) w urzadzeniach nalezy taczy¢ ze soba.
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Przyktad podtaczania komputera przez tacze RS-485

Do potaczenia komputera klasy PC z modutem wizualizacyjnym MW-32 wymagane jest
posiadanie konwertera komunikacji USB na RS-485 (zalecany typ konwertera: ADA-19141
firmy CEL-MAR).

Konwerter USB na RS-485

485 422
[ @ RX
Do portu USB MODE .
w komputerze e
ADA-19141

Rys.7. Przyktad podtaczania komputera do modutu MW-32

Po podtaczeniu uktadu zgodnie z rysunkiem, wtyk USB konwertera ADA-19141 nalezy
umiesci¢ w gniezdzie USB komputera. Gdy konwerter zostanie rozpoznany jako nowe
urzadzenie nalezy umiesci¢c w napedzie CD pltyte instalacyjng ze sterownikami do
konwertera USB/RS-485 (dostarczana wraz z konwerterem) i zainstalowac sterowniki
zgodnie z zatgczong instrukcja.

Po poprawnym zainstalowaniu sterownika nalezy sprawdzi¢ we wtasciwosciach ktory port
komunikacyjny (COM) zostat przydzielony dla konwertera. Bedzie to potrzebne np. przy
wyborze portu komunikacyjnego w programie konfiguracyjnym uruchomionym na
komputerze.

URUCHAMIANIE SYSTEMU

Po poprawnym skonfigurowaniu, zamontowaniu i potagczeniu wszystkich elementéw systemu
nalezy przystapi¢ do jego uruchomienia. W tym celu nalezy zataczy¢ zasilanie wszystkich
urzadzen (zewnetrzny zasilacz).

Po zataczeniu zasilania rozpoczyna sie inicjalizacja systemu (modutu wizualizacyjnego,
konwerterow KT-16, sterownikbw SMP-8 oraz podigczonych glowic pomiarowo-
detekcyjnych). Diody: ,ZAS” oraz ,AWR” na panelu frontowym modutu MW-32 zaczng wolno
migac¢ (T=2sek.) oraz kolejno powinny sie zatgczaé i wytgcza¢ diody sygnalizacyjne gtowic.
Zaczna tez miga¢ diody w pozostatych urzadzeniach systemu.

Po uptywie okoto 30-40 sekund inicjalizacja zostaje zakohczona. Modut wizualizacyjny
pracujgcy w trybie ,Master” przystepuje do odczytywania rejestréw w podtgczonych
konwerterach KT-16. Na podstawie odczytanych ilosci, stanéw gtowic pomiarowo-
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detekcyjnych oraz zaprogramowanej konfiguracji, modut nadrzedny (,Master”) steruje
wewnetrznymi  wyjsciami  przekaznikowymi oraz pozostalymi elementami systemu
(dodatkowe moduty wizualizacyjne, sterowniki modutéw przekaznikowych).

Moduty pracujace w trybie ,Slave”, po procesie inicjalizacji, gotowe sg do przyjmowania
informac;ji do wizualizowania, od modutu nadrzednego.

Po uruchomieniu systemu zalecane jest przetestowanie dziatania uktadéw sygnalizacji oraz
wyjs¢ przekaznikowych.

OBSLUGA SYSTEMU

Po zatgczeniu zasilania i zakonczeniu procesu inicjalizacji modut wizualizacyjny rozpoczyna
tryb pracy, zgodny z konfiguracjg (,Master” lub ,Slave”).

Modut pracujacy w trybie ,Master” w sposob cykliczny odczytuje rejestry standow gtowic
pomiarowo-detekcyjnych umieszczone w konwerterach KT-16. Bez wzgledu na ilos¢
podigczonych konwerterow KT-16, cykl odczytu obejmuje zawsze adresy konwerterow od
1 do 16. Konwertery o innych adresach bedg ignorowane. Cykl odczytu konwerteréw KT-16
trwa od okoto 4 do 8 sekund w zaleznosci od tego ile konwerterow jest podtgczonych. Po
kazdym cyklu odczytu stanéw gtowic, modut ,Master” wykonuje cykl ustawien we
wspotpracujgcych modutach wizualizacyjnych oraz modutach wyjsé przekaznikowych. Diody
LED i przekazniki wewnetrzne w module ustawiane sg na biezaco.

Czas obstugi kazdego dodatkowego urzadzenia zewnetrznego w postaci modutow
wizualizacyjnych w trybie ,Slave” lub sterownikow wyj$¢ przekaznikowych wynosi 0,25
sekundy. Co za tym idzie, standardowy czas obstugi wszystkich mozliwych urzadzeh w sieci
(16 konwerterow KT-16, 7 dodatkowych modutéw wizualizacyjnych MW-32 ,Slave” oraz
8 sterownikow wyjs¢ przekaznikowych SMP-8) wynosi okoto 12 sekund.

Moduty wizualizacyjne MW-32, jak i pozostate elementy systemu, sg praktycznie
bezobstugowe. Urzadzenia nie posiadajg zadnych przyciskow, przetgcznikéw, ani innych
elementéw, ktére wymagatyby ingerencji uzytkownika podczas normalnej pracy.

Moduty wizualizacyjne, za pomoca zestawu diod LED oraz sygnalizatoréw akustycznych,
odwzorowujg stany wszystkich gtowic pomiarowo-detekcyjnych podigczonych do
obstugiwanych konwerterow. Dodatkowo kontrolowana jest poprawnos¢ pracy samych
modutéw. Moduty wizualizacyjne MW-32 wyposazone sa w uktady kontroli napiecia zasilania
oraz kontroli stanéw awaryjnych. Sygnalizacja stanéw awaryjnych odbywa sie za
posrednictwem diody ,AWR” umieszczonej na panelu frontowym oraz sygnalizatora
akustycznego. Opis interpretacji stanéw awaryjnych wraz ze sposobami postepowania
znajduje sie na koncu instrukcji w rozdziale: ,Typowe awarie i sposoby postepowania”.

OPIS PROTOKOLU TRANSMISJI MODULU MW-32

Komunikacja urzgdzenia nadrzednego (np. komputera PC) z modutem wizualizacyjnym
MW-32 mozliwa jest wylgcznie gdy urzadzenie pracuje w trybie ,Slave” lub gdy jest w trybie
konfiguracyjnym (zatozona zworka konfiguracyjna). W innym przypadku to modut MW-32 jest
urzadzeniem nadrzednym i steruje komunikacja.

Ponizszy opis protokotu transmisji dotyczy wytgcznie trybu pracy modutu wizualizacyjnego
jako ,Slave” lub w trybie konfiguracyjnym.

Format danych

Wartosci wyttuszczone sg ustawieniami fabrycznymi.

e Protokot: MODBUS RTU (master/slave).

e Predkosci: 9600bps, 19200bps, 38400bps, 57600bps, 115200bps.
o llos¢ bitéw danych: 8.

o Parzystosc: Parzyste, Nieparzyste, Brak.
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o llos¢ bitéw stopu: 1,2
e Zakres adresow: (200), 201...208.

Zaimplementowane funkcje

Nr funkcji Opis
0x03 Odczyt obszaru rejestrow wewnetrznych
0x04 (adresy: Ox4xxxx)
0x10 Zapis rejestréow wewnetrznych (adresy: 0x4xxx)

Mapa rejestrow

Rejestry wewnetrzne (16 bitowe)

Odczyt za pomocg funkcji 0x03 lub 0x04
Zapis mozliwy tylko w trybie konfiguracyjnym za pomoca funkcji 0x10 (rejestry
w ciemniejszych polach tabeli sg catkowicie niedostepne dla funkcji zapisu).

Zakres adreséw Zakres danych Opis

Adres modutu dla sieci RS-485 (,Slave”).

Adres 208 jest mozliwy do ustawienia, jednak
0x4000 nalezy pamieta¢, ze modut w trybie ,Master”
(16384) 201...207 (208) obstuguje tylko adresy modutéw ,Slave” z zakresu

201-207. Adres 208 jest zarezerwowany dla

innych konfiguracji.

0.4
(0 =9600bps
?fg‘ggf}) 2 égiggggz Predkosé transmisii dla sieci RS-485
3 =57600bps
4 = 115200bps)
0...2
(01)((21'3?562) (loz_Npi:;r)za)g/este Kontrola parzystosci dla sieci RS-485
2 = Brak)
1lub 2
(2 bity mozliwe
0x4003 tylko przy braku llos¢ bitéw stopu dla sieci RS-485
(16387) K .
ontroli
parzystosci)

llos¢ obstugiwanych przekaznikow (PK).
0x4004 W trybie ,Slave” mozliwa jest obstuga wytgcznie
(16388) 2...66 2 przekaznikéw wewnetrznych modutu. W trybie

.Master’” mozliwa jest dodatkowo obstuga do 64

przekaznikow w zewnetrznych sterownikach.

0...3
0x4005 (10=—pr:|ée;§ywany Sposéb reakcji wyjscia przekaznikowego PK1
(16389) 2 = prog 2 (tryb ,Master” lub ,Slave”)
3 = awaria)
0x4006 ?Olibstma lo Logika dziatania wyjscia przekaznikowego PK1
(16390) 1= 9- (tryb ,Master” lub ,Slave”)
= iloczyn log.)
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0x4007 — 0x4016
(16391 — 16406)

0x0000...0xFFFF

Przyporzadkowanie poszczegoélnych gtowic
pomiarowo-detekcyjnych do wyjscia
przekaznikowego PK1 (tryb ,Master” lub ,Slave”).
Kolejne adresy rejestrow oznaczajg poszczegolne
konwertery KT-16 poczgwszy od 1 do 16,
natomiast pozycje bitéw w danym rejestrze od
LSB do MSB okreslajg gtowice od 1 do 16. Bit
ustawiony (‘1’) — dana gtowica przyporzadkowana
do wyjscia przekaznikowego. (*)

0x4017
(16407)

0x0000...0xFFFF

Przyporzadkowanie awarii poszczegolnych
konwerterow KT-16 do wyjscia przekaznikowego
PK1 (tryb ,Master” lub ,Slave”).

Poszczegdlne pozycje bitow w rejestrze od LSB
do MSB okreslajg konwertery KT-16 od 1 do 16.
Bit ustawiony (‘1’) — awaria danego konwertera
przyporzadkowana do wyjscia przekaznikowego.

()

0x4018
(16408)

Olub1
(0 =nie
1 = tak)

Przyporzadkowanie awarii modutu
wizualizacyjnego do wyjscia przekaznikowego
PK1 (tryb ,Master” lub ,Slave”).

Gdy =1, to awaria modutu przyporzadkowana do
danego przekaznika, gdy =0, to nie.

0x4019 — 0x402C
(16409 — 16428)

0x402D — 0x4040
(16429 — 16448)

0x4041 — 0x4054
(16449 — 16468)

0x4055 — 0x4068
(16469 — 16488)

0x4069 — 0x407C
(16489 — 16508)

0x407D — 0x4090
(16509 — 16528)

0x4091 — 0x40A4
(16529 — 16548)

OX40A5 — 0x40B8
(16549 — 16568)

Jak dla adreséw
0x4005—- 0x4018

Jak dla adresow 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK2

Jak dla adresow 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK3 (PK1 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adresow 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK4 (PK2 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK5 (PK3 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK6 (PK4 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK7 (PK5 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adresow 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK8 (PK6 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adresow 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK9 (PK7 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)
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0x40B9 — 0x40CC
(16569 — 16588)

Jak dla adresow
0x4005— 0x4018

Jak dla adreséw 0x4005 — 0x4018, ale dla wyjscia
przekaznikowego PK10 (PK8 w zewn. sterowniku
modutéw przekaznikowych o adresie 101).

(Tryb ,Master”)

0x40CD — 0x416C
(16589 — 16748)

0x416D — 0x420C
(16749 — 16908)

0x420D — 0x42AC
(16909 — 17068)

0x42AD — 0x434C
(17069 — 17228)

0x434D — 0x43EC
(17229 — 17388)

Ox43ED — 0x448C
(17389 — 17548)

0x448D — 0x452C
(17549 — 17708)

Jak dla adresow
0x402D- 0x40CC

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK11 — PK18 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 102).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK19 — PK26 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 103).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK27 — PK34 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 104).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjsc¢
przekaznikowych PK35 — PK42 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 105).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK43 — PK50 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 106).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK51 — PK58 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 107).

(Tryb ,Master”)

Jak dla adreséw 0x402D — 0x40CC, ale dla wyjs¢
przekaznikowych PK59 — PK66 (PK1 — PK8

w zewnetrznym sterowniku o adresie 108).

(Tryb ,Master”)

0x452D — O0x452E

0...99999999

Numer fabryczny sterownika (2 rejestry — starsza
czes¢ wartosci jako pierwsza).

* Do przekaznikow wewnetrznych PK1 i PK2 mozna przyporzadkowac¢ wytgcznie gtowice

*%

z dwoch obstugiwanych przez dany modut konwerteréw. Dlatego aktywne bedg tylko
rejestry oznaczajgce konwertery 1 i 2, zgodnie z zasadg: rejestr konwertera 1 — gfowice
konwertera z goérnej linii wizualizacyjnej modutu, rejestr konwertera 2 — gfowice
konwertera z dolnej linii wizualizacyjnej modutu. Ustawienia rejestrow oznaczajgce
pozostate konwertery nie bedg brane pod uwage.

Do przekaznikow wewnetrznych PK1 i PK2 mozna przyporzgdkowacC wytgcznie awarie
z dwdch obstugiwanych przez dany modut konwerterow. Dlatego aktywne bedq tylko dwa
najmtodsze bity w rejestrze oznaczajgce konwertery 1 i 2, zgodnie z zasadg: bit 0 —
konwerter z goérnej linii wizualizacyjnej modutu, bit 1 — konwerter z dolnej linii
wizualizacyjnej modutu. Ustawienia pozostatych bitow rejestru bedg ignorowane.
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KONTROLA OKRESOWA

Kontrola okresowa polega przede wszystkim na okresowym sprawdzeniu kalibracji gtowic
pomiarowo-detekcyjnych. Przekroczenie ustalonego okresu kalibracji gtowic sygnalizowane
jest w modutach wizualizacyjnych, jednym ze standéw awaryjnych. Podobna sygnalizacja
wystepuje takze w gtowicach.

Szczegdbty kontroli okresowej gtowic pomiarowo-detekcyjnych zawarte sg w instrukcjach
obstugi gtowic.

Podczas kontroli okresowej kalibracji gtowic nalezy takze sprawdzaé¢ dziatanie pozostatych
elementow systemu.

Kontrola okresowa powinna by¢é wykonywana wytacznie przez wykwalifikowany personel,
posiadajacy odpowiednie uprawnienia i wiedze oraz przeprowadzana powinna by¢ zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami i instrukcjami dotyczacymi poszczegolnych urzadzenh.

Kontrola i obstuga instalacji elektrycznych w przestrzeniach zagrozonych wybuchem
powinna by¢ dokonywana przez wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (PN-EN 60079-17).

ZALECENIA | UWAGI EKSPLOATACYJNE

Wszystkie elementy systemu powinny by¢ utrzymywane w nalezytej czystosci. Nie nalezy
dopuszczac¢ do zabrudzenia i zakurzenia urzadzen a zwlaszcza czesci czota modutu czujnika
gtowic pomiarowo-detekcyjnych, przez ktéra dyfunduje gaz. Moze to spowodowac
zmniejszenie czutosci gtowic, lub w skrajnych przypadkach doprowadzi¢ do catkowitej utraty
zdolnosci metrologicznych.

Do czyszczenia elementéow systemu nalezy uzywaé wytgcznie miekkg Sciereczke, suchg lub
lekko zwilzong czystg wodg. W przypadku stwierdzenia zabrudzenia spieku umieszczonego
na czole modutu czujnikowego (tluszcz, ttusty brud) nalezy niezwlocznie skontaktowaé sie
z dystrybutorem lub producentem urzadzenia. Pod zadnym pozorem nie nalezy podejmowac
samemu prob oczyszczenia spieku.

Zabronione jest uzywanie do czyszczenia rozpuszczalnikéw, alkoholu, detergentéw, wody,
lub innych ptynow.

Nie nalezy takze wkfadac jakichkolwiek ostrych, cienkich przedmiotéw (gwozdzie, druty,
blacha, itp.) w otwory wentylacyjne urzadzenh oraz w otwory dyfuzyjne modutu czujnika, gdyz
grozi to powaznym uszkodzeniem.

Urzadzenie nalezy chroni¢ przed dostepem przez dzieci i osoby niepowofane.

Obstuge systemu nalezy powierzy¢ wytgcznie wykwalifikowanemu personelowi.

Wszelkie naprawy i wymiany czesci lub podzespotdw systemu nalezy powierzaé
producentowi lub jego autoryzowanemu serwisowi.

Wszystkie naprawy i wymiany podzespotéw nalezy dokonywaé przy odtgczonym zasilaniu.
Sterownik oraz pozostate elementy systemu nie moga by¢ narazone na dziatanie cieczy
(zalanie), uszkodzenia mechaniczne i udary elektryczne.

Szczegdtowe informacje na temat uzytkowania i konserwacji tego typu urzadzen znajdujg sie
w normach: PN-EN 60079-29-2, PN-EN 45544-4, PN-EN 60079-17 i PN-EN 60079-19.
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PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Ustawienia fabryczne parametréw tacza RS-485 zaznaczone zostaty pogrubiong czcionka.

Maksymalna ilos¢ wizualizowanych gtowic
w pojedynczym module

32 (2 konwertery x 16 gtowic)

Maksymalna ilos¢ modutow
wizualizacyjnych w sieci

8 (1 w trybie ,Master” + 7 w trybie ,Slave”

Maksymalna ilos¢ identyfikowanych gtowic
pomiarowo-detekcyjnych w trybie ,Master”

256 (16 konwerterow x 16 gtowic)

Maksymalna ilos¢ obstugiwanych wyjs¢
przekaznikowych w trybie ,Master”

66 (2 wewnetrzne + 8 modutow SMP-8 ,Slave”
po 8 przekaznikéw)

llos¢ wyjs¢ przekaznikowych

obstugiwanych w trybie ,Slave” 2
Maksymalna obcigzalnos¢ stykow wyjs¢ 2A/250VAC
przekaznikowych 2A/24VDC

Indykacja stanow

Diody LED + sygnalizator akustyczny

Interfejs komunikacyjny

RS-485 half duplex (Modbus RTU)

Zakres adreséw w trybie ,Slave”

201-207 (208 — rezerwa)

Dostepne predkosci transmisji RS-485

9600, 19200, 38400, 57600, 115200bps

Kontrola parzystosci RS-485

Parzyste, Nieparzyste, Brak

llo$¢ bitdw stopu transmisji RS-485 1lub 2

Czas uzyskania zdolnosci do pracy <40 sek.

Tryb pracy ukfadu Ciagty
Zasilanie 11-25VDC/0,3A
Materiat obudowy ABS

Stopien szczelnosci obudowy IP20

Zakres temperatur pracy 0 — +40°C

Zakres wilgotnosci pracy

15 — 90%Rh (bez kondensaciji)

Zakres cisnienia pracy

900 — 1100hPa

Graniczne temperatury przechowywania

0 — +40°C

21




TYPOWE AWARIE | SPOSOBY POSTEPOWANIA

Wszelkie naprawy elementéw systemu muszg by¢é dokonywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel, oraz zgodnie z wymaganiami wszelkich przepiséw i norm. Ze
wzgledu na to, zaleca sie, aby naprawy takie powierza¢ wytacznie producentowi lub
autoryzowanemu przez niego serwisowi.
Ponizej znajduje sie lista typowych awarii oraz sposobu postepowania przy ich wystgpieniu.

Sygnalizowany stan

Prawdopodobna przyczyna

Sposoéb usuniecia

Swieci dioda AWR oraz
szybko miga (T=0,2s) dioda
ZAS.

(Za niskie napiecie zasilania)

Swieci dioda AWR oraz
wolno miga (T=1s) dioda
ZAS.

(Za wysokie napiecie
zasilania)

Niewtasciwie dobrany
zasilacz.

Sprawdzi¢ parametry
wyjsciowe zasilacza.

Szybko miga (T=0,2s) dioda
AWR.

(Btad wewnetrzny
urzadzenia)

Btedne dane konfiguracyjne
urzadzenia.

Dokonac kontroli ustawien
konfiguracyjnych urzadzenia.
Zapisa¢ prawidtowe wartosci.
Wytaczy¢ i ponownie
zalgczyC urzadzenie.

Btad wewnetrzny programu.

Wytgczy¢ i ponownie
zatgczy¢ urzadzenie. Jesli
btad nie zniknie,
skontaktowac sie z
producentem lub serwisem.

Uszkodzenie pamieci.

Skontaktowac sie
z producentem lub serwisem.

Wolno miga (T=1s) dioda
AWR.
(Btad komunikacyjny

urzadzenia — tryb ,Master”)

Utrata lub brak komunikacji
Z urzadzeniem
(urzadzeniami) typu ,Slave”.

Sprawdzi¢ parametry
konfiguracyjne urzadzen,
sprawnos$¢ oraz poprawnosc¢
potaczen.

Urzadzenie nie wykryto
zadnych aktywnych
konwerterow KT-16.

Sprawdzi¢ poprawnosé
potaczen, sprawnosc¢ oraz
parametry konfiguracyjne.

Urzadzenie wykryto aktywny
konwerter (konwertery) bez
aktywnych gtowic.

Sprawdzi¢ poprawnosé
pofaczenia gtowic oraz ich
sprawnosg.

Wolno miga (T=1s) dioda
AWR.

(Btad komunikacyjny
urzadzenia — tryb ,Slave”)

Brak komunikacji
z urzadzeniem nadrzednym
typu ,Master”.

Sprawdzi¢ konfiguracje
urzadzen, sprawnosc¢ oraz
poprawnos¢ potgczenia.
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